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Imprimante irrtegree dans un bonier deplace manuellemerrt. 



(57) La presents invention concerne une imprimante 10 com* 
portant un moyen dlmpressioa carecterisee en ce qu'eHe est 
integroe dans un border deplace manuellement par un opera- 
teur. cette ■nprimante comportant un rnoyen de reperage 
(meatre de sa position le long (Tune figne d'un support d'ecri- 
ture 1. la cornmande compression etant ayrchronisee avec 
cette position ioeeire. 
App&cation a nmpression de documents. 
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Imprimante integree dans un boitier d^place manuellement 

La presente invention concerne une imprimante comportant un moyen 
d' impression. 

Actuellement les iraprimantes les plus courantes sont des 
5 imprimantes qui forment les caracteres a imprimer par une serie de points 
Juxtaposes par des techniques de frappe (tete d f impression a aiguilles 
et ruban encreur), de chauffe (impression therraique avec papier sensible 
a la chaleur ou ruban a trans fert thermique) ou de jet d'encre. Ces 
techniques necessitent en general deux sous ensembles e*lectromecaniques 
10 et electroniques, I'un assurant le deplacement du sous ensemble 
d' impression et si ne*cessaire de mouvement du ruban encreur pour 
imprimer une ligne de caracteres, 1' autre effectuant le deplacement du 
support sur lequel s'inscrit le message a imprimer, pour le changement de 
ligne s. 

15 Ces techniques d f impression se pretent difficilement a la realisa- 

tion d* imprimante pour des petits systemes informatiques portatifs non 
seulement a cause de leur volume et de leur masse, mais aussi a cause de 
leur oonsommation en energie, souvent incompatible avec une alimentation 
par batter ie. 

20 Ces techniques d f impression present ent aussi de graves 

inconvenients quand il est necessaire d f imprimer un message sur des 
doouments usagers ou multifeuillets, a cause des risques de bourrage 
qu'entrainent lnevitablement les me'canismes de deplacement du papier. 

Ces risques de bourrage sont d'autant plus agacants quand il 

25 s'agit d' imprimer seulement une ou quelques lignes sur des formulaires 
preimprimes. 

Le but de la presente invention est de permettre l f impression de 
quelques lignes sur un support queloonque sans mecanisme de deplacement 
du sous-ensemble d f impression et de deplacement du support a imprimer* 
30 C'est l'operateur qui realise lui-meme ces operations en tenant le sous- 
ensemble d 1 impression un peu a la maniere d'un stylo, en le deplacant 
suivant une ligne horizontale pour 1' impression des caracteres d'une 
ligne et verticalement pour la selection de la ligne sur laquelle doit se 
faire 1 1 impression . 

35 
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La technique d» impression utilisant le jet d'encre (ejection de 
gouttes a la demande a partir d'une tete comportant au moins sept buses 
en ligne) est partioulierement bien adaptee a cette manipulation car il y 
a absence totale de reaction mecaniques, contrairement aux tetes 
5 imprimantes a aiguilles, et cette tete a jet d'encre accepte des 
tolerances de positionnement par rapport au papier pouvant atteindre 
quelques millimetres pour une quality d' impression courante, contrai- 
rement a tous les autres types de tete. Enfin, la tete a jet d f encre 
consomme Jusqu'a 100 fois moins d'energie pour le marquage d'un point et 
10 est done parfaitement adaptee a un systeme portatif . 

La presente invention a pour objet une imprimante comportant un 
moyen d' impression, caracte>is£e en oe qu'elle est integree dans un 
boitier deplace manuellement par un ope>ateur, cette imprimante compor- 
tant un moyen de repe>age lineaire de sa position le long d'une ligne 
15 d'un support d'ecriture, la commande d' impression etant synchronised 
avec cette position lineaire. 

De preference, le moyen d f impression est une tSte a Jet d'encre 
munie d'une reserve d'encre et d'un me'canisme d f ejection de gouttes, et 
le moyen de repe>age lineaire est un capteur optoelectronique lisant une 
20 £chelle de positionnement. 

Selon un premier mode de realisation, elle est reliee & un systeme 
informatique, 1'electronique necessaire h la synchronisation de la 
commande d' impression Stant integree dans ce systeme informatique. 

Selon un deuxieme mode de realisation, elle est reliee S un 
25 systeme informatique, 1'electronique necessaire & la synchronisation de 
la commande d' impression etant int£gr£e dans l f imprimante. 

Selon un trolsleme mode de realisation, elle est autonome et 
comporte une memolre generatrice de textes pr£-enregistre"s. 

II est deer it ci-apres, en reference aux dessins annexes, une 
30 imprimante selon l 1 invention. 

La figure 1 represente une imprimante en position d' impression. 
La figure 2 represente cette imprimante en coupe selon II de la 
figure 1. 

Les figures 3, 4, 5 representent respectivement les premier, 
35 deuxieme et troisieme modes de realisation. 
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Dans la figure 1, 1' imprimante 10 presente une encapsulation de 
forme parallelepipedique telle qu'un boitier 22 permettant une orienta- 
tion angulaire, le pouce et l 1 index de l'utilisateur serrant cette 
imprimante sur ses deux faces principales* L ' encapsulation peut bien 
5 entendu se presenter sous d'autres formes. 

Cette imprimante permet 1* impression d'un support d'ecriture tel 
qu'un papier 1 recouvert par un cache 2. Ce cache 2 comporte une £chelle 
de positionnement 3 une ouverture 4 correspondant a la zone a 
iraprimer. La tete comporte un capteur optoelectronique 13 permettant la 
10 lecture de l'echelle de positionnement 3. 

Selon les premier et deuxieme modes de realisation decrits ci- 
apres, un cordon eleotrique 21 relie l f imprimante a un systeme informa- 
tique. 

Dans la figure 2 montrant l 1 imprimante en coupe, on voit que, dans 

15 un meme boitier 22, elle comporte une tete munie d'une reserve 
d'encre 11, rechargeable ou jetable, et d'un mecanisme d'ejeetion de 
gouttes 12, On voit egalement le capteur optoelectronique 13 et un 
patin 14 qui definit la distance ideale entre mecanisme d' ejection et 
papier et done 1' impression correcte de caracteres. 

20 Une realisation interessante du capteur consiste en un capteur 

optoelectronique a reflexion constitue d'une diode demission et d'un 
phototransistor de reception integre dans 1 ? imprimante lisant l'echelle 
de positionnement. 

La position de l 1 imprimante le long d'une mSme ligne est deter- 

25 minee par le capteur optoelectronique 13 lisant l'echelle de positionne- 
ment 3. On remarquera que la definition de cette gchelle de 
positionnement peut etre nettement infe>ieure a celle neoessaire a une 
synchronisation absolue de tous les points const ituant un car act ere. En 
effet, le mouvement de la main est assez regulier pour que 1'on puisse 

30 estimer sa position- a un instant t+1 en connalssant sa vitesse moyenne a 
l'instant t* Une echelle au pas de 1mm par exemple est. satisfalsante et 
compatible avec les capteurs optiques bon marche disponibles sur le 
mar che. 

Le reperage du debut de ligne peut Stre realist par le cache 2, 
35 oomme le raontre oette figure 2, dont les ouvertures correspondent a la 
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position des lignes a eerire. La position du debut de ligne est alors 
laissee a la responsabilite de l'utilisateur. On peut egalement, en 
utilisant les possibility du capteur optique faire preceder I'echelle 
de positionnement d'une indication de debut en code a barres. Ce dispo- 

5 sitif permet non seulement de posit ionner correctement le debut de la 
ligne a imprimer, mais aussi d f informer le systfeme informatique du 
-numero de ligne que l'utilisateur veut imprimer en evitant ainsi toute 
erreur de positionnement. 

Bien entendu, cette imprimante peut Stre guidee longitudinalement 

10 par un guide et I'echelle peut etre preimprimee sur le papier 1, dans le 
cas ou le cache est transparent, ou directement sur le guide. II est tout 
de meme preferable de determiner la position de la tete independemment du 
cache, du papier ou du guide, par exemple, pour imprimer des textes 
suivant des lignes courbes permettant ainsi d'augraenter les possibilites 

15 d'emploi de cette imprimante. 

Pour determiner cette position independemment du cache, on peut 
utiliser par exemple un roulette avec capteur ou un aecelerometre avec 
double integration. La qualite" d' impression depend essentiellement de la 
qualite de la detection de position. Bile doit Stre bonne si l'on veut 

20 imprimer des caracteres llsibles optiquement. 

La figure 3 montre le premier mode de realisation, l f imprimante 10 
comportant seulement la reserve d'encre 11, le m£canisme d f ejection 12 
et le capteur optoelectronique de synchronisation 13. Cette tete est 
reliee par un cordon 21 au systeme informatique 20 qui comporte une 

25 memoire 18 generatrice de caracteres, un micro- controleur programme 19 
et un interface electrique 17. 

Cette realisation permet d'obtenir une imprimante de faible coQt 
qui peut Stre jetable quand la reserve d»encre est vide. 

La figure 4 montre le deuxieme mode de realisation dans lequel 

30 l f imprimante comporte son propre circuit de commande i la memoire gene- 
ratrice de caracteres 18, le micro-controleur programme 19, l 1 interface 
17 et un circuit de mise en forme 16. Tous ces elements, ainsi qu'une 
alimentation 15, sont integres dans 1' imprimante, cette imprimante £tant 
reliee au systeme informatique 20 par un cordon 21. Cette realisation 

35 oblige une miniaturisation de l'Slectronique mais permet une liaison 
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compatible avec une liaison standard. 

La liaison pour la transmission des informations peut etre immate- 
rielle, realisee par example par un emetteur-recepteur infrarouge, ee 
qui ameliore le confort d'utilisation. 
5 La figure 5 montre le troisieme mode de realisation dans lequel 

tout est integre dans l'imprimante. Celle-ci est done totalement 
autonome et la memoire devient une memoire 18B generatrice de textes et 
cette memoire est bien entendu interchangeable. 

Sans sortir du cadre de 1' invention, une realisation possible 
10 integre egalement la fonction lecture de code barre utilisee comme moyen 
de synchronisation pendant la phase d'ecriture. II est alors possible, 
avec une eleotronique adaptee, de lire un message code barre et de le 
retransorire, traduit en symboles alphanumeriques , sur un support impri- 
mable. 

15 
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REVENDICATIONS 

1/ Imprimante (10) comportant un moyen d 1 impression, caracterise*e en ce 
quelle est integree dans un boitier (22) deplace manuellement par un 
opSrateur, cette imprimante comportant un moyen de reperage lineaire de 

5 sa position le long d'une ligne d f un support d'ecriture (1), la commande 
d 1 impression etant synchronised avec cette position lineaire. 
2/ Imprimante selon la revendication 1, caracterisee en ce que le moyen 
d f impression est une tete a jet d'encre munie d'une reserve d^ncre (11) 
et d'un me'canisme d' ejection de gouttes (12). 

10 3/ Imprimante selon l'une des revendications 1 ou 2, caracterisee en ce 
que le moyen de repeVage lineaire est un capteur optoelectronique (13) 
lisant une echelle de positionnement (3). 

4/ Imprimante selon l'une des revendications 1, 2 ou 3, caracterisee en 
ce qu'elle est reliee a un systeme informatique, l ! 61ectronique neces- 
15 saire a la synchronisation de la commande d' impression Stant integree 
dans ce systeme informatique. 

5/ Imprimante selon l'une des revendications 1, 2 ou 3, caracterisee en 
ce qu'elle est reliee a un systeme informatique, l'electronique nSces- 
saire a la synchronisation de la commande d f impression etant integree 
20 dans 1' imprimante. 

6/ Imprimante selon l'une des revendications 1 2 ou 3, caracterisee en 
ce qu'elle est autonome et comporte une memoire (18B) generatrice de 
textes pre-enregistres. 
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FIG. 5 
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